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Informations sur la pose des cébles :

Les indications suivantes concernant les types de cables et la pose des cables doivent étre respectées en tenant compte de la norme VDE 0100.
L'installation, I'utilisation et I'entretien de ces appareils doivent étre conformes aux lois, normes, prescriptions et directives en vigueur dans le pays concerné.

Sans * : NYM-J. Le nombre de conducteurs nécessaires, y compris le conducteur de protection, est indiqué sur le cable. Les sections ne sont pas indiquées, car la longueur du cable est prise en
compte dans le calcul de la section.

*): Céable blindé, J-Y(ST)Y 0,8mm. Pose séparée des lignes a courant fort.

**) Cable blindé torsadé par paires, par exemple UNITRONIC® BUS LD 2x2x0,22, UNITRONIC® BUS LD 3x2x0,22. Poser séparément des lignes a courant fort.
- En cas d'utilisation d'autres types de cables, ceux-ci doivent étre au moins équivalents.

- Les bornes de raccordement sur l'appareil sont adaptées a une section de fil maximale de 2,5 mma.

- En cas d'utilisation de disjoncteurs différentiels, ceux-ci doivent étre au moins sensibles a la fréquence mixte (type F). Pour le dimensionnement du courant de défaut assigné, il convient de
respecter les prescriptions de la norme DIN VDE 0100 parties 400 et 500.

- Pour la conception de I'alimentation secteur et de la protection par fusible (C16A, max. 10 appareils), les données électriques du tableau ci-dessous doivent étre respectées.

- Les cables pour les signaux de données ou de bus sont représentés avec le blindage raccordé d'un cété. Les cables pour signaux analogiques sont représentés avec un blindage non raccordé. En
raison des conditions de construction ou locales et selon le type et I'importance des influences perturbatrices, qui peuvent étre causées entre autres par des champs magnétiques et/ou électriques
dans des plages de fréquences élevées et/ou basses, un raccordement différent du blindage (raccordé des deux cotés ou non raccordé) peut s'avérer nécessaire. Ceci doit étre vérifié par le client et,
le cas échéant, étre réalisé différemment des indications figurant dans la documentation !

KaControl MC :

- Longueur de cable sonde de température ou contact de commutation : 30m maximum.

- Les bornes de raccordement sur le Smartboard M sont prévues pour une section de fil maximale de 1,5 mmz2,

- Nombre maximal d'appareils en paralléle : 10.

- Longueur de la ligne de BUS de I'appareil 1 a I'appareil 10 : 100 m maximum.

- Remarque CAN-Bus ou Modbus/RTU : sur le premier et le dernier participant au bus (appareil ou unité de commande) de la ligne de bus, la résistance doit étre activée via l'interrupteur a coulisse !

A Le servomoteur avec symbole est pour le refroidissement a 4 conducteurs ou le chauffage / refroidissement a 2 conducteurs.

Les entrées multifonctionnelles sont configurables de maniere flexible, ce qui permet de connecter n'importe quel accessoire a n'importe quelle entrée.

Bearbeiter: Projekt: Blatt-Nr.:

informations générales 2 H MDM m
Erstelldatum: Projekt-Nr.: () ()




Réseau
230VAC

4**_ CANbus 4**_ CANbus 4** CANbus
W2 W3 W5
3 3 Netz
W6
(TTTTON T T T \ O N N /A S /A \ \ AN \
| | | | |
| [ : :
: e [< : | I st o< | || || |
! B EE 4 H [ O LT T
>0 o> _ o|_ o, \ o> _ o_ Q, n
: 35:9 : : L | N|PE 5::‘9 5:‘9 5‘:.::( 5‘:,::( RJ45|RJ45 53‘:‘9 5‘:‘9 5‘,2:; Z‘m:{ RI45
| CAN | | CAN1 CAN2 RS4851| |RS4852 ETH1|ETH2 KNX CAN1 CAN2 RS485 1 RS485 2 ETH2] KNX
: : | ._Termination Termination y .._Termination Termination y
| - / MDA dmomAm |
| | : / 24V Moteur Multi IN 1-2 Multi IN 3-5 \\ 24V Moteur Multi IN 1-2 Multi IN 3-5 \\
| | | [s[a NEEE S|lalola]e NEEEINER >[a >[[3|2 N EEINE MERERRNER
| 1 : Sl3 Vanne 1 Vanne 2 3”35 2‘5‘5‘5‘5 Z‘% 5‘5‘5‘5 == Vanne 1 Vanne 2 gug‘é ﬁ‘z‘%‘z% 5555‘3‘5
: [ \Tﬁ SR : \Tﬁ NECIRNER T :
|
| | : - = | = = |
| | c ] (] | 4 c ) o |
Termination ! s ] £ c g c | S o 1 c g c |
. c S @ g g L gl < S g g g L g
Touch Panel TP2 KaCool DHY | |5 3 E EZ SR g KaCoolDHY | ¢ s 3 E £ =
&3 0o (= a = 3 0 (=
| S 5 5 o T o o 3: | t g S 5 v T o a 3:
' 24V . g~ S 2 ENS v g £ I e S 4] EE =
| Al . ool E o o = O © | E o Pl S O © =
Alimentation en tension via | H = o © O > | | = &= o o O > |
! le bus CAN. | | g s < I | T s 2o ]
I (sonde de température | | L © | | L © |
| ambiante intégrée) | | |
\ [N ! \ !
e - — e e e e e e e —_——— T T T e e e o — — —— — R R —— 7 — e e —— T T T T T T e e e o — — — —— — R DR SR ——
* b * | * o * B * |2
~NE ~NE NE N N
ial o~ - o~ - o~ - o~
_clvo] | [cfne cclvo] | [cfne
T T
e E———
Contact BMZ Contact
rm———
p.ex. chauffage/ p.ex. chauffage/
refroidissement BMZ refroidissement
Contact a Contact fenétre
|
ouverture Contact d'ouverture | gonde d'ambiance
_— _— Blatt-Nr.:
Bearbeiter: Projekt: KaCool D HY, 2/4 conducteurs, KaControl MC,

Commande de vanne 24V DC, pompe a condensat en option, 3 von 9 H MDM m
Erstelldatum: Projekt-Nr.: Commande par panneau tactile TP2" ® ( )




Réseau

230VAC

L 1
DND 2 3 Netz
‘ W1
S = pE
PE I
4**_ CANbus 4**_ CANbus 4** CANbus
W2 W3 W5
3 3 Netz
W6
____________________________________ Ve \ T "> ____________________________\
| | : !
| | | :
|| : : | —|on | |
al>[_ al_ al, ol H [ O ! N af_ al, ] [HE
5‘:‘1‘9 5‘:‘9 5‘&;:{ S‘m; RI45[RI45 : : : 3=9| |gIF|° z|o|%| (=& RI45
CAN1 CAN2 RS485 1 RS485 2 ETH1|ETH2 | | | CAN2 RS485 1 RS485 2 ETH2] KNX
Termination Termination : : | Termination Termination y
| 1 | dmomAm |
24V Moteur Multi IN 1-2 Multi IN 3-5 \\ | | : Moteur Multi IN 1-2 Multi IN 3-5 \\
>|2 >-|15|2 >|-2 a2 o222 unl2| | | | >-|15|2 >-(2a2 022 un2| |
N2 Vanne 1 Vanne 2 gug‘g g‘g‘%z% 353‘5‘5‘5 | | | : Vanne 1 Vanne 2 gug‘é ﬁz‘%‘z% 5555‘3‘5 |
Py e P P T | : ! | \Tm\. ] T |
€ s : i | : = c :
c [} (] | | c [ [
c (3] = c 8 c | Termination ! < [5] = c g c |
= £ 9] g © 9 ol f = £ 9] [T 9 gl
KaCool D HY 25 2 € € § 1S B gl Touch Panel TP2" i KaCool D HY S 5 g £ 2 g e 5 8
=2 k) = p c £ g 2 0 = = S = gl
' 58 3 E g2 S 2 | 73 | ! 5 2 3 E g2 S 2
! £ (<] 3 = o © = | Al ) S | E [ ] = o © =
| = = s} © O > Alimentation en tension via | | = = e} © O >
! = & = <9 : ! le bus CAN. | | < G s 2o :
| L © | I (sonde de température | | L ©
| ! ambiante intégrée) | | !
| | ) |
\_ _____________________________________ R PR S —— N - \_ _____________________________________ R DR SR ——
* o * B * B * S * & * 8
~NE ~NE NE NE = NE
- o~ - o~ il o~ - o~ - o~
cclno] | [efne] | [cno _clvo] | [cfne
T T T
ON/OFF a
Contact distance Contact
p.ex. chauffage/ ON tact p.ex. chauffage/
refroidissement BMzZ N con’ ac refroidissement
Contact a ferme Contact fenétre
|
ouverture Contact d'ouverture | gonde d'ambiance
Bearbeiter: Projekt: KaCool D HY, 2/4 conducteurs, KaControl MC, Blatt-Nr.:
Entrainement de vanne 24V, ouvert/fermé, pompe a condensat en 4 9
i el von Ke\MDM/e\\N
Erstelldatum: Projekt-Nr.: Commande par écran tactile TP2".




Réseau
230VAC

Automatisation
des batiments
(GA)

ERCIE
L
DND 2 3 Netz
‘ W1
= 2 |PE
PE
3 3 Netz
W3
L, N1 D 4 N A e \
! I I
| | |
| wi|w ! !
I T e oje s i ' R '
= == a o [=) o a [=)
| L | N|PE 5‘%‘5‘9 5‘5‘9 5‘5: & 5‘:.‘: % RJ45]RJ45 z 5‘5‘9 5‘5‘9 5‘53 b z‘;ﬁ % RJ45|RJ45
|
| Ré 230V CAN1 CAN2 RS485 1| |RS485 2 ETH1[ETH2 KNX CAN1 CAN2 RS4851] |RS4852 ETH1|ETH2| KNX
| €seau ._Termination Termination y .._Termination Termination y
I / Hdmomdn | whmnwhm |
R \ \
: / [2av A Moteur Multi IN 1-2 MultiIN3-5_| | 24v A Moteur Multi IN 1-2 Multi IN3-5_|
=] > |58 > -0« 8 O« (Qn|O| | > |0 >|-|5|2 > 0|2 n| Q|| n |
| =z S =4 =z =z =4 =4 =4 =4 S =4 =z =4 =z =z =z
i S Vanne 1 Vanne 2 g“”go g‘;‘o‘z‘o Z‘w E‘u‘z‘w MK Vanne 1 Vanne 2 g“"g‘o :‘Z‘u‘z‘u E‘w E‘w‘z‘u
| =P : =S \T :
! | « |
| = c N i - c
) ) | S o @ |
! S ] S c -8 c | S M 5 = c -S c |
= 1S 2 g g 02 d = o o £ I g3 0 2 o
KaCool D HY 85 9 € Eg 2% < KaCoolDHY | 5 28 2 € = s ® g
59 a = = c = gl s g c 0 - 'S c .= g
| 25 b=l 5 o T 6 o & | e g c 3 S 5 o o© 6 o
o 2 o c | o 9 © a2 c |
! g 5 |E| |ES ARE ee P& 5 |&8| |ES A5 E
| Z = o < © o | = o e [S) & O -
< D o | < 3] & |
I 2 S <3 | I < =2 <3 I
| — | L
| : | :
N e __dsponible | o ___ A _____ Yy N & __dsponible o ___ A _____ Yy
__________ \
|
|
|
- o~ |
L2 2 |
=z
°3 & |
Chauffage/ :
|
|
|
|
|
|
|
|
|
oy R S
|
|
|
|
|
|
|
|
)

. . Blatt-Nr.:
Bearbeiter: Projekt: KaCool D HY, 2/4 conducteurs, KaControl MC,

Commande de vanne 24V DC, pompe a condensat en option, 5 von 9 H MDM m
Erstelldatum: Projekt-Nr.: Commande par domotique ( ) { )




NE
§ E =5, ‘ 3 Netz
g2 N W2
€ N S = pE
PE
4**_ Modbus 4** Modbus
< WI W6
4** CANbus 4** CANbus 4** CANbus
W3 w4 w7
3 Netz 3 Netz
W8
(TTTTON T T T \ [y N A s N~ N A \ AN \
| | : ! : !
| [ : | :
: : | I o<t —|o|s || oo | | ||| || |
! = =le oo 5 Tal> a o a H [ O ! al> a a H A T
: : : L | N|PE 535‘9 55‘9 5‘&::{ 5‘5::( RJ45|RJ45 : 53‘5‘9 5‘3‘9 5‘33:; Z‘cb} RJ45|RI45
| | | CAN1 CAN2 RS485 1| |[RS485 2 ETH1[ETH2 KNX | CAN1 CAN2 RS485 1] |[RS485 2 ETH1[ETH2| KNX
: : | .._Termination Termination y | Termination Termination y
| - / MDA | dmomAm |
| | : / [2av Moteur Multi IN 1-2 MultiIN3-5_| | : 24V Moteur Multi IN 1-2 Multi IN3-5_|
4 o o o [=] o o o o o . o o o o o o
: : : ES Vanne 1 Vanne 2 E.ﬁg% §‘§‘5 E‘g 2‘5 2‘5‘2‘5 : §5 Vanne 1 Vanne 2 iu\jg‘é E‘E‘ggg 2‘5 E‘g‘%‘g
! [ =] Iy Py P ! | = !
| [ : | :
| |
| = c | = c
| | c o ] ! c ] () |
Termination ! S g £ c g g | ! S CIEJ = c g g |
c 9 Qo © o= | c 9 o ®© 2 o
Touch Panel TP2" | KaCool DHY | |§¢ g = 22 = KaCool DHY | [§ o = g2 o= g
& & a = = a = I 2 = @3 =
| - 5 5 0o Sa }B: | = 5 S 0o S a 3:
! 24v [ g = S 9] £ 5 s | g~ S 9] < 5 RS
| Alimentation en tension via ! | = = ° & O > | | =] iy ° & O > |
! le bus CAN. [ 3 s < o | | 9 s <o A
I (Sonde de température | | L © 1 | L ©
| ambiante intégrée) | | | !
\ [N ! \ !
e - — e e e e e e e —_——— T T T e e e o — — —— — R DU S — — e e —— T T T T T T e e e o — — — —— — R 7
* B T * B * I8 * B
NE NE NE NE N
ial o~ - o~ - o~ - o~
ccne | [cfvo clno] | [cfne
T T
ON/OFF a
Contact distance Contact
p.ex. chauffage/ ON tact p.ex. chauffage/
refroidissement ) con, ac refroidissement
Contact fenétre ferme Contact fenétre
Contact d'ouverture Contact d'ouverture
_— _— Blatt-Nr.:
Bearbeiter: Projekt: KaCool D HY, 2/4 conducteurs, KaControl MC,
Commande de vanne 24V DC, pompe a condensat en option,
. N von
Erstelldatum: Projekt-Nr.: Commande via Modbus RTU ( ) { )




ERCEIE
L
Q
§ < 2 3 Netz
< 8 W2
© N S = pE
PE
BACnet/ BACnet/
< Modbus TCP Modbus TCP
w1 Wé
4**_ CANbus 4**_ CANbus 4** CANbus
W3 w4 W7
3 3 Netz
W8
(TTT TN T T T \ "___'__ R /A N>/ T~ N B AN N
| |
: b I I
| ;! I I
| ||| | : I —|Njm || || | N || || |
| >[a]_To | = =le oo 5 fo>_o aol_To of T, s H [ O ol>T_To] Tel=]o o T, Tel. T« H A T
i SEEHE 1 : L | N|PE ZI5IE|9 2|=|° Zla|%| |2|a|d RJ45 [RI45 2319 |28 Zl2|%| |2 RJ45[RJ45
| CAN | | CAN1 CAN2 RS4851| |RS4852 ETH1|ETH2 KNX CAN1 CAN2 RS485 1 ETH2] KNX
: : | . Termination Termination y Termination Termination y
| - / MDA dmomAm |
| | : /’ 24V Moteur Multi IN 1-2 Multi IN 3-5 \\ 24V Moteur Multi IN 1-2 Multi IN 3-5 \\
| | L >|2 > |52 > 422 o2 («|2|n2] | >2 > |82 > 2|2 o|2(<(2|unl2| |
| = L8|z z|Z|z z|12|z|Z2|z = 12|z z|Z|z z|2|z|Z2|z
| | i :o Vanne 1 Vanne 2 g“”go 2‘5‘0‘5‘0 E‘w E‘u‘z‘w gw Vanne 1 Vanne 2 gug‘u ﬁ‘z‘uzu E‘w E‘w‘z‘u
| | | AlN] N[ : SIS :
: | ! : '
= c 2 = c
| | c [} [ | c [} [} |
Termination ! S o g g c % 5 : S GEJ g c % S :
; c o 7] L o c a 2 o
Touch Panel P2 | KaCoolDHY | |55 |2 & s |£] 22 PR KaCool DHY | s s | 2| |£2 PR
S o < & = - @ c = | LI & = - 9 = = |
= =1 = Q) b = Q|
i P 5 |8 = 3 g2 S & £l ! 5 & D 3 g2 S 2
24V ! £ ol o L = O © = | £ o ] = o @ =
| Alimentation en tension via | | H o = o s O > | | = = 5] © O > |
! le bus CAN. ! | 2 S < o | | 2 S I o \
I (sonde de température | | © | | L © |
: ambiante intégrée) | | | | |
e _/! \_ _____________________________________ R DU S — \_ _____________________________________ R 7
* B * B * R * I8 * IS
ial o~ - o~ - o~ - o~
Lelne] | 2]z Lcvo | [e]nel
I
Contact Contact
p.ex. chauffage/ p.ex. chauffage/
refroidissement refroidissement
Contact fenétre Contact fenétre
' '
Contact d'ouverture | gonde d'ambiance Contact d'ouverture

. . Blatt-Nr.:
Bearbeiter: Projekt: KaCool D HY, 2/4 conducteurs, KaControl MC,

Commande de vanne 24V DC, pompe a condensat en option, 7 von 9 H MDM m
Erstelldatum: Projekt-Nr.: Commande via BACnet/Modbus TCP ( ) { )




KNX 2%*  KNX 2%¥*  KNX
w1 W3 W5
e
FE) - Netz
33 N [
€3 il
PE 3 3 Netz
W6
L e L L i S S
! ]
! |
|
I g efods |
| B 0 O] T 1]
| PE % RI45 %‘E‘ %HO * Z‘cb} RJ45
|
| . ETH2 CAN1 CAN2 RS485 1] [RS4852 ETH2 KNX
| Reéseau 230V Termination .._Termination Termination y
| dmomAm |
: 24V Multi IN 1-2 Multi IN3-5_| 24V Moteur Multi IN 1-2 Multi IN3-5_| '
(=) [a) [=) a | [a) . [a) o o ol
| SEHEENEREREE 35| [voe: 2[s[F| [Se[eefE] lefelelele)
' T
| |
: | : |
= c N, > = c
. L B 2| | g8 : v £ gl | g8 l
= o Fa=1 c = o fel=1 <
g = 2 g3 02 o 3 = 3 g3 0B g
KaCool D HY £ 3 E € g 8 E gl KaCool D HY £ 3 E £¢g g8 g
| 2 5 5 vz s a2 | 3 5 5 i G a3
| 8 © ] S g 2 @ -E| | 8 © 1] g g 25 ~‘—:|
I & = ] 50 s | I # B o 5 O 5 |
: L= 2 = <3 | : o 2 s <y |
| E— |
! | ! |
[ [ S - L Y [ ) s - L Y
_— _— Blatt-Nr.:
Bearbeiter: Projekt: KaCool D HY, 2/4 conducteurs, KaControl MC,
Commande de vanne 24V DC, pompe a condensat en option,
. . von
Erstelldatum: Projekt-Nr.: Commande via KNX ® ( )






http://www.kampmann.fr
http://www.kampmann.fr

	2025-03-20_KaCool_D_HY_KaControl_MC.vsdm
	Deckblatt
	Infotexte
	Stand Alone, mit externen Sensoren
	Stand Alone 2, mit externen Sensoren
	0..10V
	Modbus RTU, mit externen Sensoren
	Ethernet (Modbus TCP & BACnet/IP), mit externen Sensoren
	KNX
	Cover_letzteSeite


